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OZET

Bu c¢alismada, PIC 16F877 kullanilarak PI denetimli bir DA motor siirlicii sistemi
gerceklestirilmistir.  PI  kontrollii sistemde motor devir sayisinin referans degeri izlemesi
amaglanmistir. Motor hizi bir takometre ile Olgiilmiis, motor gerilimi ise darbe genislik
modiilasyonu (PWM) teknigi kullanilarak yari iletkenlerle ayarlanmigtir. Deneysel sonuglara gore,
gergeklestirilen PIC 16F877 tabanli PI kontrollii DA motor siirme devresinin basit, kullanisli,

hassas ve degisik uygulamalara hemen uyarlanabilir oldugu gdsterilmistir.
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Abstract

In this study, a PI controlled DC motor drive circuit has been developed using PIC 16F877
controller. In the PI controlled circuit, the speed of the motor was expected to follow the reference
signal. The speed of the motor was measured by a tachometer and then the voltage applied to the
motor was adjusted by a semiconductor power switch using PWM technique. Experimental results
show that the system based on PIC 16F877 controller is very simple, useful, sensible and flexible to
apply to different applications.
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1. GIRIS

Kolay kontrol edilebilme ve yiiksek performans gibi {istiinliiklere sahip olan dogru akim
motorlarinin hizlar1 genis smurlar igerisinde ayarlanabilmektedir. DA motorlar1 endiistride hizli
tasimacilik, elektrik trenleri, elektrikli tasitlar ve elektrikli vingler gibi uygulamalarda ayarlanabilir
hiz ve hassas konumlandirma uygulamalarinda kullanilirlar. Son yillarda teknolojik gelismelerle

birlikte ev aletleri uygulamalarinda, diisiik giiglii ve diisik maliyet istenen ayarlanabilir hiz
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